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(AUTEL­CSCW500)  
Système  d'alignement  intelligent  des  roues  IWA500

Guide  de  référence  rapide
Site  web :  www.autel.com
Courriel :  sales@autel.com

www.maxisysadas.com

Assemblage  du  système  intelligent  d'alignement  des  roues

Alignez  les  deux  ergots  de  positionnement  (B)  pour  redresser  le  support.  Tournez  

les  quatre  boutons  (C)  dans  le  sens  horaire.

Tournez  les  pieds  réglables  dans  le  sens  horaire  pour  maintenir  la  base  en  

position  fixe.  Placez  le  support  sur  la  position  désignée  (A)  sur  la  base.

Il  est  judicieux  de  sécuriser  le  support.

Merci  d'avoir  acheté  le  système  de  géométrie  intelligent  IWA500.  Ce  guide  de  référence  rapide  vous  explique  comment  monter  et  démonter  l'appareil.  
Veuillez  lire  attentivement  ce  guide  avant  utilisation.
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Rabattez  d'abord  le  connecteur  d'alimentation  vers  l'extérieur,  

puis  tournez­le  sur  le  côté  pour  exposer  les  deux  trous  de  vis  sur  le

Dévissez  les  vis  (M4  x  10)  (D)  à  l'aide  de  la  clé  hexagonale  en  L  

(2,5  mm)  pour  détacher  le  connecteur  d'alimentation.

rester.

Alignez  les  cinq  trous  de  vis  du  connecteur  du  bras  avec  ceux  

du  support.  Insérez  et  serrez  les  vis  (M5  x  20)  (E)  à  l'aide  de  la  

clé  Allen  (4  mm).



Assemblez  les  bras  gauche  et  droit.  Serrez  les  quatre  boutons  de  

fixation  (F)  une  fois  la  barre  transversale  bien  fixée.  Branchez  les  

câbles  d'alimentation  et  USB.

Insérez  et  serrez  les  vis  (M4  x  10)  (D)  à  l'aide  de  la  clé  hexagonale  

en  L  (2,5  mm)  pour  fixer  le  connecteur  d'alimentation  sur  le  support.

Branchez  l'adaptateur  sur  le  connecteur  d'alimentation.
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Couverture  du  système  intelligent  d'alignement  des  roues

Mise  sous  tension  du  système  intelligent  d'alignement  des  roues
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Branchez  le  cordon  d'alimentation  au  port  situé  sous  le  support  et  à  une  

prise  de  courant.  Mettez  l'appareil  sous  tension.  L'interrupteur  s'allumera  

en  rouge  et  les  caméras  clignoteront  en  rouge  en  formant  un  cercle.

Installez  le  support  de  tablette  sur  le  pied.  Faites  pivoter  ses  deux

tourner  les  boutons  (G)  dans  le  sens  des  aiguilles  d'une  montre  pour  le  fixer.

Abaissez  complètement  la  barre  transversale  et  mettez  hors  tension  le  

système  d'alignement  des  roues.  Débranchez  les  câbles  d'alimentation  

et  les  câbles  USB.  Desserrez  les  quatre  boutons  de  fixation  (A)  pour  

démonter  les  bras  gauche  et  droit.

REMARQUE :  Configuration  requise  pour  l'alimentation  du  système :  100–264  volts  CA,  <  5  ampères  et  50/60  Hz  (doit  être  mis  à  la  terre).

Port  d'alimentation


